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(54) Systeme pictural d'impression polychrome point par point sur une surface plane ou en relief, commande par micro- 
processeur, 



(57) Systeme pictural d'impression polychrome point par point, 
sur une surface plane ou en relief commande par micro-pro- 
cesseur du type comportant un systeme de deplacement croise 
permettant le balayage de I'aire a impressionner supportant 
une tete de projection caracterisee en ce qu'elle est constitute 
d'au moins deux extremites ou buses de projection de flux' de 
lumiere ou de matiere. Ces buses sont orientees de maniere 
convergente en un point situe entre la surface et les tetes de 
^ buses selon les generatrices d'un c6ne de maniere a dinger les 
^ flux en un point P materialist par le sommet du cone de 
projection ou une zone situee en dega ou au-deld de celui-ci et 
I la surface a impressionner. 

Les dispositifs actuellement sur le marche ne permettent 
IO pas de realiser un traitement de la surface matiere a grande 
tO echelle selon une programmation d'image artistique. 
(M Le dispositif se caracterise par sa legerete, sa transportabi- 
lite. II est constitue d'un rail horizontal fixe 1 sur lequel cou- 
q lisse un autre rail 3 muni d'un chariot porteur d'une tete de 
S projection 4 de flux colore. Ce dispositif est connecte a une 
interface electronique 7 geree par un micro-processeur 7 per- 
^ mettant la transposition d'une image visualisee, ou en memoire 



sur un ecran video. De meme un generateur d'air sous pres- 
sion 8 alimente chaque buse de projection, dans le cas de 
projection de flux colore. 
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La presente invention concerne un dispositif d 1 impression point par point 
dans lequel une t§te de projection est commandee par micro-processeur et 
est destines a la realisation d' images picturales pigmentairestta tete se 
deplagant devant la surface a traiter plane ou en relief .applicable comme 
systeme pictural d' impression polychrome. 

Les dispositifs actuellement sur le marche ne permettent pas de realiser 
un traitement de la surface matiere a grande echelle, selon une programmation 
ponctuellement signifiante comme Timage artistique. 

Le dispositif est caracterise en ce qu'il est constitue par un rail 
horizontal fixe maintenu par une structure demontable.ligere et transportable. 
Sur ce rail horizontal se deplace un rail vertical. Le mouvement en X etant 
assure par un moteur situe sur le rail horizontal , Sur le rail vertical se 
trouve un moteur permettant a la tete de projection situee sur un chariot 
de se deplacer selon Taxe Y.L'ensemble de la structure disposee par exemple 
verticalement est positionne a une certaine distance de la surface I traiter, 
Le deplacement du rail vertical en X ainsi que le deplacement du chariot de 
la tete de projection en Y sont assures respectivement par le moteur situ§ 
sur le rail horizontal et un moteur situe sur le rail vertical, 
Ces moteurs sont pilotes par V intermedia ire d'une interface el ectroni que 
dont les informations sont generees par un micro-processeur qui integre les 
donnees necessaires a la realisation de Timage picturale. 
L'utilisation d'un micro-processeur permet done de positionner la t§te de 
projection par Tintermediaire du moteur vertical et du moteur horizontal. 

Le micro-processeur gere aussi les informations concernant Timage picturale 
par Tintermediaire d'impulsions electriques transmises aux buses de projectionT^ 
de matiere picturale. Ces impulsions permettent la projection en fo"ction du 
deplacement de la tete d'une suite depressions point par point necessaires 
a la realisation de Timage programmed. 

Le dispositif selon Tinvention est caraterise en ce que la tete de projection 

de matiere ou de lumiere est constituee de plusieurs buses ou extremite s 

de projection ,au moins deux ? disposees de maniere convergente en un point situe 

selon les generatrices d'un cone 
materialise par les flux de projection . La surface pouvant se situer en dega 
ou au-dela du sornmet^du cone de projection»suivant Teffet visuel recherche 
en fonction de la nature et du relief de la surface a.recouvrir. 
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Ces buses de projection sont supportees par une platine situee sur le 
rail vertical permettant leur orientation plus ou moins convergente.Cette 
platine se deplagant selon trois axes.l'un selon Taxe Z 

du cone de projection et selon les axes X et Y contenus dans le plan 
perpendiculaire a cet axe Z.autorise par 1 'action du moteur vertical et du 
moteur horizontal. Le deplacement de la platine selon Taxe Z est assufetti 
par un detecteur transmettant les informations concernant la distance entre 
la surface I traiter et le point ^.a l'interface 

Dans le cas de projection de peinture, les buses situees sur la platine . 
sont alimentees chacune a. partir d'un conduit d 1 alimentation realise en 
matiere souple relie a un reservoir egalement souple et pourvu au niveau 
de son extremite d'un tuyau capilaire rigide destine a etre connecte par 
perforation I la buse de projection a 1 'aide d'un raccord tres elastique 
type caoutchouc pur resistant aux solvants.lequel est pourvu a une extremite 
d'un moyen d'obturation? Ce dit raccord pouvant etre perfor§ par un ou 
plusieurs tubes se presentant sous forme d 'aiguilles relies aux dits . 
rSservoirs contenant la peinture, 

Par ailleurs les dites buses sont reliees § des conduits d'amenee d'air 
comprime, conduits connected a des electrovannes dont Talimentation selective 
est commandee par les impulsions generees par le micro-processeur via 
une interface electronique. Les dessins annexes illustrent Tinvention^elon 
le dispositif represente sur la figure 1 ,le robot est constitue d'un rail 
horizontal (1) supportant le moteur de translation horizontal (2) sur ce rail(l)" 
translate en X le rail vertical (3) dant le deplacement est assure par 
ledit moteur (2) . Sur le rail vertical (3) se trouve le chariot fixant la 
platine (9) reunissant les buses de projection (10) dont le deplacement en Y 
est assure par le moteur de translation verticale (5) situe en partie haute 
du rail (3). 

Le rail horizontal est supporte par une structure demontable legere et " 
transportable constituee de deux montants verticaux (6) permettant de positionner 
le dispositif devant la surface a traiter dans le cas ou celle-ci est verticale. 
Les deplacements en X et Y sont generes par T intermediaire du moteur vertical (5) 
et du moteur horizontal (2) sous Timpulsion de signaux provenant de l'interface 
electronique(7), Ces signaux resultant des informations integrees dans le 
micro-processeur(7') , La tete de- projection (4) est alimentee en air comprime 
par un compresseur (8) ou une bombone de gaz ou air comprime. La pression et 
la depression sont generes egalement par des signaux provenant de l'interface (7) 
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Le dispositif represente sur la figure 2 montre la tete de projection 
de peinture (4) . Cette tete comporte une platine (9) qui la relie au chariot 
du rail (3) supportant entre autre quatre buses de projection (10). Ces buses 
de projection sont elles-meme fixees a I'aide de rotules (ll).Elles sont 
disposees notamment de maniere convergente sur les generatrices d'un cone 
materialise par les flux de peinture convergent sur le point'? situe sur 
le sommet du cone. 

La t§te de projection se deplace selon trois axes: deplacement selon les 
axes X et Y contenus dans le plan perpendiculatre a Taxe du cone;la surface 
decrite par le deplacement en X et Y correspondant a la surface a traiter 
par Vensemble des buses (10) ; deplacement selon Taxe Z situe dans Taxe 
du cSne realise par le moteur (20) et gere par 1 'intermediaire d'un 
detecteur (12) relie a Tinterface (7) regulant la distance entre le point^ 
et la surface a traiter grace a 1 'asservissement du deplacement de la tete(4) 
sur son rail support (19) selon Taxe Z. 

<&la,lle 

Le dispositif represente sur la figure 3*7a buse de projection (10) reliee 
au reservoir (18) constitue sous forme de poche souple se deformant sous 
Teffet de la depression par T intermediaire des tubes (21) sous forme d'aiguille 
transperc«fle raccord de grande elasticiteSrequel pouvant etre priferentiellement 
constitue de deux tiyaux : 1 e tuyau 15A et le tuyau 15B coaxiaux et raccordes 
par conduit (22) aux reservoirs (18), Les tuyaux coaxiaux sont caracterises 
en ce que le" diametre exterieur du-tuyau interieur correspondant au diamStre 
interieur du tuyau exterieur, lesquels sont termines par un bouchon (16) 
permettant Touverture du raccord a Tair libre.L 'autre conduif ? etant relie 
a Tair comprime du compresseur (8) alimentera la buse (10) en air ou 
gaz comprime par T intermediaire d'un distributeur §lectrovanne (14) pilote 
par Tinterface electronique (7). 

Les tuyaux(15A)et(15B) sont en matiere trgs elastique de sorte a s'auto-refermer 
aprgs leur percement et Tetancheite se realisant par glissement reciproque 
de la surface exterieure du tuyau interieur sur la surface interieure du 
tuyau exterieur, 

Dans le cas de la quadrichromie:elle s'obtient en ce que la tete de 
projection supportant les quatre buses projete respectivement une couleur 
differente en quantite minimum de matiere coloree selon le programme en cours, 
a tous les P° in \ s B ^P^P™es,^en X et Y de la surface r-eferencee par le 
micro-processeur^et vTsuaT'see^ur le moniteur du micro-processeur (7') 
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La tete polychrome balaye regulieVementJa surface a traiter en partant 
d'une on'gine definie au prealable.Cette^istle point d* initialisation^, ^ ^ 
correspondant a Torigine des pages graphiques de Vecran r du micro-processeur, 
Les quatre buses (10) seront simultanement ou/non ouvertes ou fermees selon 
le programme graphique de chaque page.L'ouverture d'une buse correspond selon 
la position de la buse en X et Y a une surface elementaire donnee d'une 
page graphique de Vecran de visualisation ,1a transcription de cette 
surface elementaire ou PIXEL d'ecran en surface elementaire picturale 
s'opere par V intermedia ire d'un nombre determine de PAS PEINTURE,le nombre 
de pas peinture minimum est de :l,ce qui correspond a une surface minimum 
de visibility, ceci en fonction de I'ouverture de la buse et de la pression 
de Vair en sortie de buse, Dans le cas ou la surface de visibilite sera 
maximum, le nombre de pas peinture sera egal au chiffre inscrit en Y,toujours 
en fonction du reglage adequat de I'ouverture de la buse et de la pression de T 
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REVENDICATIONS 



1- Systeme pictural d' impression polychrome point par point sur une 
surface plane ou en relief commande par micro-processeurM type comportant 
un systeme de deplacement croise permettant le balayage de 1 'aire a 
impressionner supportant une tete de projection caracterisee en ce que 
cette tete (4) est constitute d'au moins deux extremites ou buses de projection^ 
de flux de matiere ou de lumiere orientes de maniere convergente en un point ji 

selon les generatrices d'un cone 
de maniere a diriger les flux au point ^ materialise par le sommet du 
c6ne de projection ou une zone situee en-dega ou au-dela de celui-ci et la 
surface a impressionner. 



2- Systeme pictural selon revendication 1 caracterise en ce que la t£te 

de projection (4) est disposee sur une glissiere (19) perpendiculaire a Taxe X 
et a Taxe Y a partir de laquelle un moteur (20) positionnera la t§te a la 
distance voulue de la surface a impressionner, en fonction des donnees fournies 
par un capteur (12) dispose sur la tete de projection et connecte a une 
interface (7) 

3- Systeme pictural selon revendication 1 destine a projeter un flux 

de peinture caracterise en ce que les buses de projection sont reliee a des 
reservoirs souples^par 1 1 intermediate d'un raccord de grande elasticite (<5) 
dans lequel vient se planter un tube capilaire rigide^lcheminant la peinture 
dans la buse, (AO ) 



4- Systeme pictural selon revendication 3 caracterise en ce que le conduit 
- eu raccord d e la buse r§s istaifc6ux solvants agressift pst. rnnstifng Hp 
tuyaux coaxiaux^nt e f , e 1 tl?a , metre interieur du tube exterieur coincide au 
diametre exterieur du tuyau interieur, ces tuyaux de matiere tres elastique 
de sorte a s 'autorefermer apres le percement du tuyau/iapilaire rigide (21) 
lequel est relie au reservoir de peinture (18) 1'etancheite se realisant par 
le glissement reciproque de la surface exterieur du tuyau interieur sur la 
surface interieur du tuyau exterieur. 
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